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Elektro-Niederhubwagen

Technische Daten LSI1200
1.1 Hersteller Toyota
12 [Typ LSI200
= |13 |Antrieb Batterie
é 1.4 | Bedienung Fahrerstand
g 1.5 | Tragfahigkeit/Last Q kg [2000
X |16 |Lastschwerpunkt ® mm | 600
1.8 | Lastabstand X mm | 957/913*
1.9 | Radstand y mm | 1600
= 2.1 | Eigengewicht inkl. Batterie kg |815
% 2.2 | Achslast mit Last (Antriebsrad/Sttitzrollen/Gabelrollen) kg |1040/1780
O |23 | Achslast ohne Last (Antriebsrad/Stiitzrollen/Gabelrollen) kg |618/197
3.1 | Bereifung (Antriebsrad/Stiitzrollen/Gabelrollen) Polyurethan*
»~ |32 |ReifengréRe vorn mm | 8250x92
E 3.3 |ReifengréRe hinten mm | @85x95*
._.“3_ 34 | Zusétzliche Réder mm | 8140x86
% 3.5 | Réader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 2(1X) /2 or 4
Y Spurweite vorn b, | mm |460
3.7 | Spurweite hinten b, mm | 370
44 |Hub h, | mm [140
Hubhohe h, | mm |225
4.8 | Einstieg h, mm | 262
4.15 | Gabelhdhe abgesenkt h, | mm |85
E’, 4.18 | Chassishohe h | mm |1575
5 |419 |Gesamtlange L, | mm |1972
é 4.20 | Léange einschl. Gabelriicken l, mm | 822
g 421 | Gesamtbreite b, mm [790
5 4.22 | Gabelzinkenmafie sfefl | mm | 78/180/1150*
4.25 | MaB Uber Gabel b, | mm |[550*
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, | mm |30
4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1000x1200 quer A, | mm |2602
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800x1200 langs A, | mm |2468
4.35 | Wenderadius W, | mm 1800
51 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h |10/12,5
& |92 |Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s | 0,037/0,052
3 [53 | Senkgeschwindigkeit mitiohne Last mis | 0,06/0,035
_%’ 58 | Max. Steigfahigkeit mitiohne Last % |18
S |59 |Beschleunigung (iiber 10 m) s |55
5.10 | Betriebshbremse Elektromagnetisch
6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min. kW (2,8
6.2 | Hubmotor, Leistung bei S3 15% kW |14
«E 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitat VIAh |24/210,300,420
= |65 |Batteriegewicht kg |29, 44,58
6.6 | Energieverbrauch nach EN16769 kWh/h | 0,37
% |81 |ArtderFahrsteuerung AC
§ §, 8.4 | Schalldruckpegel am Fahrerohr nach EN12053 dB(A) | 66

“Weitere Optionen sind verfligbar, durch die sich andere Werte ergeben.

Alle Daten basieren auf der Tabellenkonfiguration. Andere Konfigurationen kdnnen zu anderen Werten fiihren.
Angegeben sind Nennmale, Abweichungen méglich. i
Produkte und Spezifikationen kdnnen ohne vorherige Ankiindigung Anderungen unterzogen werden..
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Gerateeigenschaften:

* Elektronische Bedientasten

* Anpassbare Stehhilfe

» 180° oder 360° Lenkung

* Fahrererkennungssystem

» Touchscreen

* Lithium-lonen-Batterie

» Automatische Geschwindigkeitsreduzierung bei Kurvenfahrt
* Blauer LED-Warnscheinwerfer (Option)
» Kiihlhausausfuhrung (Option)

» Automatisches Abbremsen

» Automatische Parkbremse

* Gute Mastdurchsicht

* Elektronisches Bremssystem

* Regenerative Motorbremse

* Elektronische Geschwindigkeitsregulierung
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